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Una forma de aumentar la cantidad de alimentos disponibles a nivel mundial para los
consumidores es mejorar la forma en que se distribuyen desde los productores hasta

los clientes.

Esto significa que el objetivo principal de la distribucion de alimentos es asegurarse de
que los consumidores obtengan los tipos de alimentos que exigen de los productores.
Mientras que otro objetivo es asegurarse de que se desperdicie tan poco como sea

posible durante el transporte.

El desafio consiste en hacer un robot que puede llevar diferentes tipos de alimentos a
los destinos correctos por los buques apropiados y que pueda equipar a los barcos con
controladores de temperatura, para mantener los diferentes tipos de alimentos
perecederos a bordo en el intervalo de temperatura deseado durante el transporte.
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1. Descripcion del juego

Harbor Factory Area

Start & Finish Arca

El reto consiste en hacer un robot que puede llevar diferentes tipos de alimentos desde
los contenedores hasta los barcos en el puerto y asegurarse que la comida se

transporta con el menor desperdicio posible.

Hay cuatro tipos de alimentos representados por cuatro piezas de LEGO de colores:

L o 4

Azules Verdes Rojos Amarillos
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Hay cuatro contenedores de alimentos:

L4 4

Azul Verde Rojo Amarillo

Los ladrillos de alimentos se colocan en la parte superior de los cuatro contenedores de
forma que: el alimento azul se coloca en la parte superior del contenedor azul, en el
cuadrado negro. El alimento verde en el contenedor verde, etc.

Hay cuatro naves en la zona del puerto.

YooY

Azul Verde Roja Amarilla

Los diferentes tipos de alimentos deben ser llevados a bordo de las naves: el alimento
azul a bordo de la nave azul, el verde a bordo de la nave verde, etc.
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Hay cuatro controladores de temperatura diferentes:

Azul Verde Rojo Amarillo

Los controladores de temperatura deben ser colocados en la parte superior de las
naves, de forma que: El controlador azul vaya en la parte superior de la nave de azul, el
controlador verde en la nave verde, etc.

Ademas, el robot debe llevar los barcos al area del mar(Sea Area) y los contenedores
de alimentos utilizados al area de fabrica(Factory Area) para su limpieza y
mantenimiento: el contenedor azul debe ser colocado en el cuadrado azul, etc.

Sélamente objetos de tres colores aleatorios se utilizan en cada ronda. Tanto el
contenedor de alimentos (incluyendo el ladrillo de alimentos) como el controlador de
temperatura de uno de los colores no seran usados en cada ronda (ver punto 2 de
“‘Reglas del juego” para obtener informacion de la aleatorizacion).

El robot debe empezar dentro de la zona de salida y llegada(Start & Finish Area) vy,
después de la mision, el robot debe volver a esta zona.
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2. Las reglas del juego

1. Antes de cada ronda los 4 envases de alimentos se colocan al azar en los 4
cuadrados de color gris en el Area de Contenedores(Food Container Area).

La colocaciéon al azar de los envases de alimentos se puede realizar
manualmente de la siguiente manera:

a. Las ubicaciones para la colocacion de contenedores estan numerados
1 a4 como en la figura 2.1

Figura 2.1

b. Poner los cuatro ladrillos de alimentos coloreados (1 ladrillo rojo 2x2, 1
ladrillo azul 2x2, 1 ladrillo verde 2x2 y 1 ladrillo amarillo 2x2) en una
caja no transparente.

c. Agitar la caja para mezclar los 4 ladrillos de alimentos.

d. Tome los ladrillos de alimentos uno por uno de la caja y ponga un
contenedor de alimentos del color correspondiente en el cuadrado gris
partiendo del cuadrado 1, a continuacién, ponga el ladrillo de alimentos
en la parte superior del recipiente colocado.
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2. Antes de cada ronda 3 de los 4 barcos se colocan aleatoriamente en los
cuadrados blancos en la zona del puerto como se muestra en la figura 2.2

La colocacion aleatoria de las 3 naves puede llevar a cabo manualmente de la
siguiente manera:

a. Las ubicaciones de la nave se numeran 1 a 6 como en la figura 2.2

Figura 2.2

b. Ponga 1 tarjeta roja, 1 tarjeta azul, 1 tarjeta verde, y 1 tarjeta amarilla
en una caja no transparente.

c. Agitar el cuadro de mezclar las 4 cartas.

d. Tome 1 tarjeta fuera de la caja. Este es el color que no debe ser
utilizado en esta ronda. Tanto el recipiente de alimentos
(incluyendo el ladrillo de alimentos) y el controlador de
temperatura del color que no seran utilizados se eliminaran del
juego.
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